Kalinowo 86
07-300 Ostréw Mazowiecka

info@liftprojekt.pl
www.liftprojekt.pl
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LIFTPROJEKT

inZynieria dzwigowa

tel. kom. +48 664 600 200
tel. +48 29 643 82 53
fax +48 29 644 60 41

Opis techniczny platformy pionowej dla osob niepelnosprawnych

typu Kali B 900 (*Kali B 1100)

Dziatanie uwzglednia nastepujace przepisy:

Dyrektywa Maszynowa nr 2006/42/WE

Dyrektywa Kompatybilnosci Elektromagnetycznej nr 89/336/EWG oraz
Dyrektywa Niskonapigciowa nr 2006/95/WE

Nr fabryczny:

Rok produkc;ji:
Rodzaj platformy:
Nazwa uzytkownika:
Miejsce uzytkowania:
Wytworca:

Dostawca:

Udzwig:

Predkos¢ jazdy:
Poziom hatasu
Wysoko$¢ podnoszenia:
Wymiary zewngtrzne:
Wymiary podestu:

Podszybie lub rampa:

Wysokos¢ barierek i furtek:

Szeroko$¢ otwarcia furtki:
Otwieranie furtek:

[10$¢ przystankow:
Rodzaj napgdu:

Moc silnika:

Zasilanie:

Rodzaj zabezpieczenia:
Sterowanie:

Elementy bezpieczenstwa:

B-00-00

platforma pionowa Kali B 900 (*Kali B1100)

LIFTPROJEKT Inzynieria Dzwigowa
Kalinowo 86; 07-300 Ostréw Mazowiecka

300 kg lub 3 osoby

max 0,06 m/s

nie przekracza 50 dB

Do 2990 mm

1290 mm x 1520 mm (*1490 mm x 1520 mm)

Kali B 900-90: 900 mm x 1360 mm

Kali B 1100-90: 1100 mm x 1360 mm

Kali B 900: 900 mm x 1400 mm

Kali B 1100: 1100 mm x 1400mm

60 mm

1100 mm

900 mm

reczne

2, przelotowe pod katem 180° lub 90°

przektadnia sruba-nakretka z nakrgtka bezpieczenstwa

1,50 kW

3-fazowy/400V/50Hz 10A lub 1-fazowe230V/50Hz 16A
bezpiecznik 10A dla 400V i 16A dla 230V

dyspozycja przez state trzymanie przycisku w kasecie wezwan
lub na panelu dyspozycji

przycisk zatrzymania awaryjnego ,,STOP”, listwa naciskowa na
wewngtrznej barierze podestu, plyta najazdowa pod podioga
podestu, rygle drzwiowe z kontrola zamknigcia i zaryglowania
drzwi

NIP 759-147-76-83
REGON 140966984

mBank
56 1140 2004 0000 3602 4683 3409

Wiasciciel:
Pawet Rafalik
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Wysokos¢é podnoszeniaod Wysokos¢ platformy
dna podszybia [h] w mm [Hlw mm
() ()
A S 260 - 559 1760
560 - 809 2010
810 - 1059 2260
1060 - 1309 2510
1310 - 1559 2760
'|_ | 1560 - 1809 3010
300 1810 - 2059 3260
2060 - 2309 3510
1010 2310 - 2559 3760
230 20 2560 - 2809 4010
2810-2999 4260
1290

Typoszereq wysokosci podnoszenia platformy
x pionowe| Kali B900 1 Kali B 1100
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= Usytuowanie bramek | maszynowni w platformie
a pionowej Kali 6 900 1 Kali B 1100

LIFTPROJEKT LIFTPROJEKT Inzynieria Dzwigowa

Inzyni~rix d2wlgaiwx Kalinowo 86; 07—300 Ostrow Mazowiecka
tel. /fax 029 644 60 41 kom. 0664 600 200
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Usytuowanie bramek | maszynowni w platformie
pionowe; Kali 8 1100-90
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Kalinowo 86; 07—300 Ostrow Mazowiecka
tel. /fax 029 644 60 41 kom. 0664 600 200




Wytyczne do projektu posadowienia platformy Kali B 900
masa platformy: ok. 350 — 450 kg

maksymalne obcigzenie wynikajgce z podnoszonego tadunku: ok 4000 N

platforma styka sie z posadowieniem na powierzchni, maksymalnie, ok. 0,165 mkw.

Posadowienie wykona¢ z maksymalnym spadkiem 1% w kierunku $rodka podszybia,

Podszybie i rzut podstawy urzgdzenia
Wymiary podszybia przyjq¢ ok. 3 cm wieksze od wymiarow podstawy urzqdzenia.

Obcigzenia w punktach A 1 B
A= 2575 N
B = 1075 N
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Przyktadowy fundament pod platformg typu B

¢ 10 co 20 cm
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beton B-20

pospdtka zageszczona dynamicznie
warstwami grubosci 75 cm,
wskaznik zageszczenia Js=0,97
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LIFTPROJEKT platformy — podszybie




Wytyczne do projektu posadowienia platformy Kali B 900
masa platformy: ok. 350 - 450 kg

maksymalne obcigzenie wynikajqce z podnoszonego tadunku: ok 4000 N

platforma styka sig z posadowieniem na powierzchni, maksymalnie, ok. 0,165 mkw.

Posadowienie wykona¢ z maksymalnym spadkiem 0,2% w kierunku od scian budynku,
najlepiej przez zastosowanie posadzki samopoziomujqce;.

.

Ptyta posadowienia i rzut podstawy urzgdzenia

Wymiary piyty przyjg¢ ok. 30 cm wieksze od wymiarow podstawy urzqdzenia. W przypadku
zastosowania rampy najazdowej na dolnym przystanku, jej dfugos¢ wynosi 30 cm.

Obcigzenia w punktach A i B

A=2575N
B =1075 N
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Przyktadowy fundament pod platforme typu B

¢ 10 co 20 cm
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beton B-20
pospdtka zageszczona dynamicznie
warstwami grubosci 75 cm,
wskaznik zageszczenia Js=0,97
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Wytyczne do projektu posadowienia platformy Kali B 1100

masa platformy: ok. 350 — 450 kg
maksymalne obcigZenie wynikajgce z podnoszonego fadunku: ok 4000 N
platforma styka sie z posadowieniem na powierzchni, maksymalnie, ok. 0,165 mkw.

Posadowienie wykona¢ z maksymalnym spadkiem 1% w kierunku $rodka podszybia,

Podszybie i rzut podstawy urzgdzenia

Wymiary podszybia przyjg¢ ok. 3 cm wieksze od wymiaréw podstawy urzgdzenia.

Obcigzenia w punktach A i B

A= 2575 N
B = 1075 N
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Przykiadowy fundament pod platforme typu B

¢ 10 co 20 cm
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beton B-20
pospotka zageszczona dynamicznie
warstwami grubosci 75 cm,
wskaznik zageszczenia Js=0,97
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4 Wytyczne do posadowienia
LIFTPROJEKT platformy Kali 61100 — podszybie

Ingynierie dtwigowa
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Wytyczne do projektu posadowienia platformy Kali B 900
masa platformy: ok. 350 — 450 kg

maksymalne obcigZenie wynikajgce z podnoszonego fadunku: ok 4000 N

platforma styka sie z posadowieniem na powierzchni, maksymalnie, ok. 0,165 mkw.

Posadowienie wykona¢ z maksymalnym spadkiem 0,2% w kierunku od $cian budynku,
najlepiej przez zastosowanie posadzki samopoziomujgcej.

Plyta _posadowienia i rzut podstawy urzgdzenia
Wymiary piyty przyjo¢ ok. 30 cm wieksze od wymiaréw podstawy urzgdzenia. W przypadku
zastosowania rampy najazdowej na dolnym przystanku, jej diugos¢ wynosi 30 cm.

Obcigzenia w punktach A i B

A= 25/5N
B =1075 N
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Przykiadowy fundament pod platforme typu B

¢ 10 co 20 cm
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beton B-20

pospotka zageszczona dynamicznie
warstwami grubosci 75 cm,
wskaznik zageszczenia Js=0,97

Autor Sprawdzif Data
J.SZYMANSKI - 6 _@_ 14.05.2007

4 Wytyczne do posadowienia
LIFTPROJEKT platformy KALI B1100
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Zasilanie platformy Kali 8 900 — 230V

Kabel zasilajgcy 3x2,5

N
T T 254/30mA
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10 — wyfgcznik réznicowo—prgdowy
11 — Wylgcznik nadprqdowy zasilania platformy — C16A wolny

) ¢ Platforma pionowa Kali B 900

LIFTPROJEKT Wykonanie: Wersja |Strona
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Zasilanie platformy pionowej Kali B 900
400 V

Kabel zasilajgcy 5x1,5

PE N LT L2 LS
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254,/30mA

AR

10 — wyfgcznik roznicowo—prgdowy
11 — Wyfgcznik nadprgdowy zasilania platformy — C10A wolny

) ¢ Platforma pionowa Kali B 900

LIFTPROJEKT Numer fabryczny: Wers ja Strona
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