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l. OGOLNASPECYFIKACJATECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT.

1. Wstep

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdistalacji stabopdowych jest
opracowaniem zawiergym zbiory wymaga w zakresie sposobu wykonania i odbioru robot
teletechnicznych, obejmagym w szczegolnii:

e wymagania w zakresie widawosci materiatow,

* wymagania dotyce sposobu wykonania,

e wymagania dotycce oceny prawidtow&zi wykonania poszczegdlnych rodzajow robot,

» okreilenie zakresu prac, ktére powinnychyjete w cenach poszczegolnych pozycji przedmiaru
(zawarte na etapie szczegoétowej specyfikacji texdngj),

» wskazanie podstaw oldlajacych zasady przedmiarowania, a w przypadku brakisteav opis
zasad przedmiarowania.

Poniewa projekt instalacji stabopdowych nie precyzuje jakim kryteriom mapdpowiada
poszczegolne roboty, zamawiey (na podstawie ustawy Prawo o zamdwieniach pziich)
okresla swoje wymagania w specyfikacjach technicznygec$fikacje techniczne dzielimy na OST
(ogdlne specyfikacje techniczne) zawieca warunki poprawnego wykonania robot, SST
(szczegblowe specyfikacje techniczne) specyfikagéniesione do konkretnego projektu,
precyzujce szczegoélne wymagania.

2. Przedmiot opracowania

Niniejsza specyfikacja odnosiestlo robot zwazanych z projektem instalacji: okablowania
strukturalnego LAN oraz systemu sygnalizacjig@m SSP dot. rozbudowy i przebudowyesea
istnijeacej budynku szkolnego wraz ze zmgasposobu gytkowania na przedszkole przy ul.
Szkolnej, Czremcha, dz. nr gr. 457.

2.1. Definicje i pogcia

e aprobata techniczna pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwiergizajjego przydatnd do
stosowania w budownictwie, wydana przez upavi@n do tego jednostk

* bruzda instalacyjna zagtbienie wscianie lub posadzce budynku, specjalnie uformowabe
wykute w celu prowadzenia w nim przewodogdbrur ochronnych;

» certyfikacja zgodnai - dziatanie trzeciej strony (jednostki niezadej od dostawcy i odbiorcy)
wykazupce, ze zapewniono odpowiedni stopieaufania, 2 nalezycie zidentyfikowany wyrdb,
proces lub ustugaaszgodne z okrdong normy lub z wiaciwymi przepisami prawnymi;

* instalacje wtrzowe- instalacje elektryczne i teletechniczne #z@ine z obiektem budowlanym;

» sieci - urzdzenia elektryczne i teletechniczne podziemne iemaze na zewgirz budynku i
przykcza;

* deklaracja zgodn&i - oSwiadczenie dostawcy, stwierdaeg na jego wyczm
odpowiedzialnét, ze wyrdb, proces lub ustuga sgodne z normlub aprobata techniczn

» dokumentacja powykonawcza dokumentacja techniczna wraz z naniesionymi mama i
uzupetnieniami w trakcie realizacji robot (budowy);

e dziennik budowy - opatrzony piecxia organu administracji @atwowej zeszyt z
ponumerowanymi stronami, ghcy do notowania wydaraezaistniatych w czasie wykonywania
zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanychoo@lv robdét, przekazywania polece
innej korespondenciji technicznej paizy Inzynierem, Wykonawgi Projektantem;

* Inzynier - Inspektor Nadzoru wyznaczony przez Inwestora,



» kierownik budowy osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania robotami
i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokia

» ksiega obmiaréw- akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronamizgty do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru wykonywanych Robo6t w formie wyliageszkicow i
ewentualnych dodatkowych zaknikow. Wpisy w Ksidze Obmiarow podlegajpotwierdzeniu
przez Irkyniera;

» odbidr instalacji- zesp6t czynnézi mapcych na celu sprawdzenie czy instalacje teletecneic
zostaly wykonane zgodnie z projektem, warunkamhreznymi i obowizujacymi normami
stanowacymi podstaw do przekazania instalacji do eksploatacii;

* polecenie layniera - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy prpegniera w formie
pisemnej - poprzez wpis do dziennika budowy, datgezsposobu realizacji Robot lub innych
spraw zwazanych z prowadzeniem Budowy;

» projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczradra autorem Dokumentacji Projektoweyj;

e rura ostonowa- przewod rurowy z materialu niepalnego, chgowi przed oddziatywaniem
czynnikOw zewagtrznych, wewatrz ktdorego umieszczony jest przewod instalacgtethniczneyj;

» kanat instalacyjny— odkrywany kanat montowany na tynk, chegmyl przed oddziatywaniem
czynnikbw zewantrznych, wewntrz ktorego umieszczone a s przewody instalacji
teletechnicznych;

» rysunki- czs$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokaljgagrzdzen elektrycznych.

3. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodidoz
dokumentagj projektows, a take specyfikag techniczi i poleceniami layniera.

3.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajcy w terminie okrédlonym w danych kontraktowych przeieawykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienigmawnymi i administracyjnymi; dziennik
budowy oraz po dwa komplety dokumentacji projektovepecyfikacji technicznej.

3.2. Dokumentacja techniczna kontraktu
Wykaz dokumentéw do przekazania wykonawcy po praganmu kontraktu:
» projekt wykonawczy instalacji teletechnicznych,
» przedmiar robot (naktady rzeczowe) instalacji elgidnych.
» specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rolbétalacji stabomdowych.

3.3. Zgodnaé¢ robot z dokumentacp projektowg.

Wszystkie dokumenty przekazane wykonawcy stagogzs¢ kontraktu, a wymagania
wyszczegolnione chiby w jednym z nich gobowizujace dla wykonawcy tak, jakby byty zawarte
w catej dokumentacji. W przypadku rozhiesci w ustaleniach poszczeg6lnych dokumentow
obowigzuje nasfpujaca kolejnd¢ ich waznosci:

» specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét
» dokumentacja projektowa
» przedmiar robot (naktady rzeczowe)

Wykonawca robét musi wykazasie niezlednymi uprawnieniami w zakresie prowadzenia
robét instalacyjnych. Wykonawca jest odpowiedzialreyy jak@é¢ wykonania robét oraz za ich
zgodna¢ z dokumentagq) projektows oraz specyfikagj techniczm i poleceniami inspektora
nadzoru. Dane okéne w dokumentacji projektowej oraz specyfikagchnicznej winny b§
uwazane za warteei docelowe, od ktérych dopuszczalreagchylenia w ramach dopuszczalnych
tolerancji. Wykonawca nie me wykorzystywd biedow Ilub poming¢ w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu powinien natychnmigsowiadomé Inzyniera, ktory dokona
odpowiednich zmian lub poprawek. Wszystkie wykonaoboty i dostarczone materiatyeda
zgodne z dokumentacjprojektowy i specyfikacy technicza. W przypadku, gdy materiaty lub
roboty nie leda w petni zgodne z tymi dyspozycjami i wptynie to neezadowalajca jakosé, to
takie elementy dlq niezwtocznie zagpione innymi, a roboty poprawione na koszt wykomawc
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3.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego w be&rednim s-
siedztwie terenu budowy, w okresie trwania konwakz do kaicowego odbioru robot. Przed
przystpieniem do robot wykonawca przedstawi zynierowi (inspektorowi nadzoru) do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia
robét w okresie prowadzenia prac remontowo-budoydan

3.5. Odbior frontu robot

Przed rozpocxiem robot w zakresie instalacji teletechnicznyclykenawca winien
zapozna sie z obiektem budowlanym oraz stwierélzidpowiednie przygotowanie frontu robot.
Odbior frontu robot przez wykonawod zleceniodawcy (generalny wykonawca, inwestanien
by¢ dokonany komisyjnie z udzialem zainteresowanyeobnst potwierdzony spisanym protokotem
oraz wpisem do dziennika budowy. Wykonywanie rolm&talacyjnych naley koordynow& na
biezaco z kierownikiem budowy robo6t ogoino budowlanych.

3.6. Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawcagdhie przestrzegatl przepiséw dotycych
bezpieczéstwa i higieny pracy. W szczegokmd ma obowizek zadbé& aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szikodih dla zdrowia oraz nie spetmajych
odpowiednich wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni utrzymanie wszhlkigrzdzea
zabezpieczagych, socjalnych oraz spitzi odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b
zatrudnionych na budowie dla zapewnienia bezpiesta& publicznego. Uznajecsize wszelkie
koszty zwazane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
sa uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

3.7. Ochrona i utrzymanie rob6t

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrenrob6t oraz za wszelkie materiaty i
urzadzenia do nich aywane - od daty rozpoezia rob6t budowlanych do daty wydania przez
Inzyniera potwierdzenia ich zakozenia. Wykonawca dolzie utrzymywa wykonane roboty w
catasci i wszystkie ich elementy w stanie zadawggm & do momentu kacowego odbioru. Jeli
wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba ich utrayme, to na polecenie Apniera powinien
usuryé zaniedbania, nie gaiej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

3.8. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca jest zobowzany zné wszystkie obowgzujace podczas wykonywania prac
budowlanych przepisy, wszystkie normy, normatywwyityczne, ktore g w jakikolwiek sposob
zwiazane z robotami. &Izie on w peini odpowiedzialny za przestrzeganah tgraw, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawedzie przestrzegapraw patentowych oraz
bedzie w peini odpowiedzialny za wypetnienie wszdikiovymaga prawnych odngnie
wykorzystania opatentowanych adzex lub metod. W sposéb qgty bedzie informowat Iyniera
0 swoich dziataniach, przedstaws@akopie zezwolg i inne potrzebne dokumenty.

4. Ogolne wymagania dotycgce materiatow i spratu

4.1.7Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avykstaniem jakichkolwiek
materiatbw przeznaczonych do realizacji kontraktuykonawca przedstawi zamawjegmu
szczegoOtowe informacje dotygz proponowanegozrodia zamawiania tych materiatow,
odpowiednie certyfikatyswiadectwa bada laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez
Inzyniera. Zatwierdzenie oké®nego materialu z oké®nego zroédta nie oznaczaze wszelkie
materialy z tegazrrédta uzyskyj zatwierdzenie. Wykonawca robét teletechnicznychievi poda
inzynierowi terminy dostaw zatwierdzonych materiatow.

4.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom
Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez wykonawg usunete z terenu
prowadzenia prac budowlanych. Ky rodzaj rob6t, w ktérych znajdujsic nie zbadane i nie
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zaakceptowane materiaty, wykonawca prowadzi nanetagzyko, licac sk z ich nie przyciem i
nie optaceniem.

4.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Materiaty naley przechowywéa w pomieszczeniach zamkiych, suchych, przewietrzanych
I dobrze d@wietlonych. Gospodatk materiatami naley prowadzé zgodnie z wytycznymi
gospodarki materiatowej dla przegsiorstw budowlano - montawych oraz wytycznymi dla
przedsgbiorstw wykonugcych teletechniczne roboty instalacyjne - maatee. W przypadku braku
takich wytycznych, wytyczne gospodarki materiatowajplacu budowy powinny byopracowane
przez generalnego wykonagvaob6t lub przedsgbiorstwo wykonujce dany rodzaj robdét w
porozumieniu z kierownikiem budowy. Sposéb sktadoaamateriatow teletechnicznych w
magazynie jak i konserwacja tych materiatébw powitryy dostosowane do rodzaju materiatow.
Materiaty np. rury instalacyjne, kable, przewodgpret nalezy przechowywéa w pomieszczeniach
zamknetych, suchych, przewietrzanych gvaetlonych. Rury naley sktadowé& w wiazkach w
pozycji stopcej pionowej, kable w czasie sktadowania powinnyajdowa si¢ na Ikgbnach.
Dopuszcza si skladowanie krotkich odcinkéw w égach. Bbny powinny by ustawione na
krawedziach tarczy a kgi utozone poziomo.

4.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jezeli dokumentacja projektowa lub specyfikacja techna przewidwy mozliwosé
wariantowego zastosowania materialu w wykonywarprettach, wykonawca powiadomizymiera
o0 swoim wyborze, co najmniej trzy tygodnie przedgewyciem lub wczéniej, jezeli bedzie to
wymagane dla przeprowadzenia had@/ybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby
pdzniej zmieniony bez zgody hyniera (inspektora nadzoru).

4.5. Sprat

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spgi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spek powinien by zgodny z ofeg
wykonawcy i powinien odpowiadavskazaniom zawartym w specyfikacji technicznej fubjekcie
organizacji robét, zaakceptowanym przezzylmera. W przypadku braku takich ustalave
wskazanych dokumentach, sgrzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezzyniera.
Sprzt, bedacy wiasndcia wykonawcy lub wynajty do wykonania robot elektrycznych i
wykonczeniowych, ma hy utrzymywany w dobrym stanie i gotoww do pracy. Wykonawca
dostarczy laynierowi kopie dokumentow potwierdaalych dopuszczenie sgta do wytkowania
tam, gdzie jest to wymagane przepisami.

4.6. Transport

Srodki i urzdzenia transportu powinny byodpowiednio przystosowane do transportu
materiatéw, elementéw itp. nieginych do wykonania danego rodzaju roboét teleteamyich. W
czasie transportu nalg zabezpieczy przemieszczanie przedmiotdw w sposob zapohjegarh
uszkodzenie.

Zaleca st dostarczenie usglzen i ich konstrukcji na stanowisko moutabezpdrednio przed
montaem, w celu uniknicia dodatkowego transportu wegtrznego z magazynu budowy. Dotyczy
to szczegolnie diych i ciezkich elementow.

Wykonawca jest zobowtany do stosowania takighodkdw transportu, ktore nie wptyma
utrak cech jakeéciowych przewaonych materiatdw oraz nie wptymiekorzystnie na wiaiwosci
wykonywanych robot.

4.7. Przyrzady do badai i pomiaréw

Wszystkie przyrady pomiarowe #yte do bada i pomiarbw musz posiada aktualne
swiadectwa wzorcowania i oznaczony status metrofogic Dane identyfikujce przyrad
pomiarowy musz by¢ zamieszczone w raporcie (protokole) z biadpomiarow. Wykaz instrukcji i
przyrzadéw pomiarowych potrzebnych do wykonania bad@omiarow winien by zamieszczony
w Programie Zapewnienia Jaka



5. Ogoblne wymagania dotycgce instalacji

5.1. Wymagania ogolne dotycrce budowy systemow zabezpieaie

Systemy elektronicznych zabezpietzpowinny zapewri ochror wybranych obszarow
wewngtrz budynku. W ramach projektu najewykona:
e system SSP

Doktadne rozmieszczenie spta i zadania stawiane systemom zostaly zawarteoyekeie.

Do wykonania systemow nale uzywaé¢ materiatow, elementéw zgodnych z parametrami
(tj. rownowanymi lub lepszymi) ospkzu podanego w towarzyszej dokumentacji projektowej. W
przypadku zmian typow ugdzen Wykonawca powinien wykazarownowanos¢ proponowanych
urzadzen za pomog kart katalogowych spetu.

Wszelkie stosowane materiaty powinny¢byowe, odpowiada polskim normom oraz
posiadé dopuszczenie do stosowania w budownictwie jak iégynco najmniej jeden z @]
wymienionych dokumentow:

* atest,
» certyfikat,
e aproba¢ techniczi ITB.

5.2. Roboty przygotowawcze - wymagania ogoélne

Trasowanie
Trasowanie polega na wykonaniu r@stacych czynneci:
e wytyczenie tras przewodow saianach budynku,
* wytyczenie miejsc pod mont&orytek i rur ostonowych,
» mechaniczne wykonanie otworéwsaianach i stropach (murowanych i betonowych).
Trasowanie nalgy wykona uwzgkdniapc konstrukeg budynku oraz zapewnig
bezkolizyjng¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna lpyzejrzysta, prosta i degina dla
prawidtowej konserwacji i remontéw. Wskazane jedty trasa przebiegata w liniach poziomych i
pionowych.

Ustalenie miejsc montau osprzetu oraz przejs¢ przezsciany i stropy

Wszystkie przejcia obwodow instalacji stabogdowych przezciany, stropy itp. (wewairz
budynku) musz by¢ chronione przed uszkodzeniami. Pfz&g miedzy pomieszczeniami o xz0ych
atmosferach powinny BBywykonane w sposob szczelny, zapewgtgj nie przedostawanie ¢si
wyziewow. Jako ostony przed uszkodzeniem mechagimzmazna stosowa rury stalowe, rury z
tworzyw sztucznych, ksztattowniki, korytka blaszadeewniane itp.

5.3. Roboty instalacyjno-montaowe - wymagania ogolne

Prowadzenie instalacji i rozmieszczenie adza instalacji stabomdowych w budynku
powinno zapewniabezkolizyjng¢ z innymi instalacjami w zakresie odleggoi ich wzajemnego
usytuowania.

Gtowne cigi instalacji uktada w rurach elektroinstalacyjnych PCV zgodnie z dokatacy
projektows. Do wyposaenia technicznego budynku oprécz instalacji telat@znych zalicza i
instalacje elektryczne, instalacje cieptej i zimnepdy, klimatyzacji, wentylacji, kanalizacji,
piorunochrona, telekomunikacyjs itd.

Pomkdzy tymi instalacjami oraz towarzygzymi urzdzeniami istnigg pewne zalenosci, a
takze pownzania, ktére muszby¢ uwzgkdnione w trakcie projektowania budowy, modernizacji
badZz remontu. W pierwszej kolejdoi chodzi o takie prowadzenie poszczegoélnych iasjali
lokalizacg urzadzen, aby wyklucz¢ Ilub zmniejsz¢ do minimum negatywne wzajemne
oddziatywanie oraz niekorzystny wpltyw na otoczebwdynku. Mogce wysapi¢c w budynku
anormalne stany instalacji elektrycznej i wspotpjacych z nij urzadzen, takie jak zwarcia,
przecizenia, przegicia i przerwy w obwodach ¢gto prowadz do powstania zagren. Zagrazenia
te przejawig si¢ na przyktad w osganiu przez fragmenty instalacji i ydzen podwyszonych
temperatur lub pojawieniu¢siskrzenia, ktore w konsekwencji mpgta: si¢ przyczym pozaru. Z
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kolei inne n& elektryczne, wymienione wgj instalacje powinny ky tak prowadzone, aby
czynnaci wykonywane przy ich konserwacijadz. wymianie nie prowadzity do uszkodzestalacji

i urzadzen elektrycznych, gdy grozi to poraeniem oséb wykonagych te czynnéci. Chodzi tu
giéwnie o zapewnienie takich odlegbd pomedzy instalacjami, aby mma byto swobodnie i
bezpiecznie operowanarzdziami niezlednymi do prowadzenia zabiegébw konserwacyjnych i
remontowych.

Przewody prowadziw rurach elektroinstalacyjnych, sztywnych pod tgmk i w posadzce.

5.4. Montaz kabli, przewodow.

Rury elektroinstalacyjne uktadane podtynkowo
Zasadnicze czynioi przy wykonywaniu robot:
e wytrasowanie miejsc pod mouteur,
* wykonanie bruzd wcianach,
* przygotowanie i skompletowanie elementdw macygh -srub z kotkami rozporowymi
» ulozenie i zamocowanie rur w bruzdach,
» pofaczenie rur przy zyciu zlaczek,
e zaprawienie bruzd zaprawynkarsk.

Wymagania dodatkowe dotycace robot:

» stosowa wytacznie standardowe uchwyty pod rury PCV,

* rury PCV ukiadane w ggach wielokrotnych nie magzajmowa pasa szerszegoz®,5 m,
* Ciagi pionowe rur mocowado podiaa w odlegtdciach nie wgkszych ni 0,5 m,

Uktadanie przewodéw i kabli
Wymagania ogolne dotygee robat:

» wszystkie przewody kabelkowe na obunkach musz by¢ oznaczone zgodnie z adresami
umieszczonymi nadcie adresowej,

» kazde przejcie przewodow kabelkowych przez stropyciany musi by zabezpieczone rar
ostonow lub odpowiednio obudowane,

o trasy przewodow kabelkowych sposob ag¢inia oston lub konstrukcji w kdym przypadku
musz zapewnia tatwasé ich wymiany lub wymiany przewodow kabelkowych.

Przewody uktadane w kanatach i w rurach elektroinstlacyjnych PCV
Zasadnicze czynioi przy wykonywaniu robot:

* rozwiniecie przewodu,

» sprawdzenie agtosci zyt i opornaici izolacii,

* odmierzenie,

e cCiecie,

» otwieranie i zamykanie puszek, odgatikow lub skrzynek rozgatnych,

» otwieranie i zamykanie kanatow i listew elektroadatyjnych,

* wciagniccie przewodow.

5.5. Montaz urzadzen peryferyjnych systemow.

Zalaczone w projekcie schematy blokowe svystarczagcym dopetnieniem niniejszej
specyfikacji i dopetniaj takze dane potrzebne do spaalzenia kalkulacji cenowej.

Zasadnicze czynneci przy wykonywaniu robot:

e wyznaczenie miejsca momtaczujek na podstawie dokumentacji projektowe;j
* wykonanieslepych otworéw pod kotki instalacyjne,

* przykrecenie obudow czujek do pod# za pomag kotkdOw rozporowych,

* wprowadzenie do obudowy ospta przewoddw,

* wykonanie paczer przewodow na zaciskach gdzenia,

» zarobienie odpowiednich koowek na przewodach sygnatowych



e ustawienie urzdzen detekcyjnych, alarmagych, obserwacyjnych zgodnie z ich instruakcj
montau oraz wymaganiami projektu,
e zamkngcie obuddw.

5.6. Montaz szafy lokalnego punktu dystrybucyjnego LPD, centrh systemu SSP

Zalaczone w dokumentaciji projektowej rysunki z rozmesniem centrali i szafy oraz opisy
sposobu montar elementow g dopetnieniem niniejszej specyfikacji. Przy pracasbntazowych
nalezy zwroci uwag na:

e odpowiedni montacentral

» zabezpieczeniu wszystkich wyniesionych klawiatwstesnu poprzez ich moritav zamykanych
obudowach.

e przy montau szaf zapewiidogodny dosp do zainstalowanych tam udze,

e urzadzenia w projektowanych szafach

* instalow& zapewniajc dogodny przeptyw powietrza chiagego uradzenia,

» wszelkie padczenia kablowe porgidzy urzdzeniami opis@ w sposOb jednoznacznie
identyfikujacy ich przeznaczenie,

e ergonomiczne rozmieszczenie agzen obstugi projektowanych systemow pozwataj na
wygodrg prag z systemem.

5.7. Uruchomienie i testowanie systemow

Uruchomienie i testowanie systemu powinnoc¢ bpowierzone wyspecjalizowanemu
wykonawcy. Przy Kkonfiguracji i ustalaniu szczegbéme przeznaczania systemu opgle
konsultow& sic bezpdrednim wytkownikiem systemu, ktorego nale po zakdéczeniu prac
instalacyjnych przeszkdliz zakresu obstugi systemu.



6. Kontrola jakosci robot
6.1. Zasady kontroli jakasci rob6t

W trakcie odbioru instalacji teletechnicznych ngl@rzedtayé komisji protokoty z bada
Stad tez instalacje w budynku powinny Bypoddane szczegdétowym edkinom i probom,
obejmujcym takee niezledny zakres pomiardw w celu sprawdzenia, czy spetnig/magania
obowigzujacych norm i przepiséw. Cztonkowie komisji, przedystipieniem do ogidzin i prob
powinni otrzym& i zapozna sie z uaktualnion dokumentag techniczm oraz protokotami ze
sprawdzeé czastkowych. Osoby wykonage pomiary powinny posiadadpowiednie kwalifikacje,
potwierdzone uprawnieniami do wykonywania hada

Kontrola jak@ci wykonania instalacji powinna obejmotvarzede wszystkim sprawdzenie:

» zgodndci zastosowanych do wbudowania wyrobdéw i zainstaloyeh uradzen z dokumentagj
techniczia, normami i certyfikatami,

» prawidtowdci wykonania paiczer przewodow,

e poprawndci wykonania oprzewodowania oraz zachowania wymggfarodlegitdéci od innych
instalacji i uradzen,

» poprawndci wykonania prz&g przewodow przez stropysciany,

» prawidtowdci zamontowania ospgi,

» dostosowania do warunkd&kodowiskowych i warunkéw pracy w miejscu ich zaastvania,

« prawidtowego oznaczenia przewodowcanikow, zaciskow itp.,

o prawidtowdci doboru urzadzen i srodkow ochrony od wplywow zewirznych warunkéw
srodowiskowych w jakich pracay

e spetnienia dodatkowych zaleceprojektanta lub inspektora nadzoru wprowadzonyah d
dokumentacji technicznej.

6.2. Ogkdziny instalacji stabopradowych

Celem ogtdzin jest stwierdzenie, czy:

» zainstalowane usgzlzenia i aparaty speinigwymagania techniczne zawarte w odpowiednich
normach przedmiotowych (stwierdzenie zga@mach parametréw technicznych z wymaganiami
norm),

» zostaty prawidtowo dobrane i zainstalowane orazaozane zgodnie z projektem,

* nie maj widocznych uszkodze wptywajacych na pogorszenie parametrow technicznych i
uzytkowych.

Podstawowe czynnoi, jakie powinny by wykonane podczas aglzin, a take wymagania
norm, ktérych spetnienie nadg stwierdz¢ w trakcie wykonywania poszczegolnych sprawiglze
podane g ponizej z zachowaniem kolejdoi wymienionego zakresu aglzin.

Pofaczenie przewodow

Sprawdzeniu podlega stan pctenia przewoddéw, a wé to, czy § wykonane w sposob
zgodny z wymaganiami, przyyciu odpowiednich metod i osgitzi, oraz czy nacisk na pmizenia
nie jest wywierany przez izolagja take czy zaciski nieggharaone na nagzenia spowodowane
przez podiczone przewody.

Wymagania dotycice pohczen przewodow podanesv normach:
« PN/EN 50173 - okablowanie strukturalne - norma pejska,
« PN-82/E-06290 - zaciski bezgwintowe rgzAalne dodczenia przew. o przekr. do 16rfim

W trakcie ogédzin maliwe jest wykrycie wad, kidéw montaowych i innych usterek w
instalacji teletechnicznej. Usterki te madzy¢ usungte przed przygpieniem do préb i pomiarow.
Wykonywanie tych préb bez usgnia usterek, magych mi€ wplyw na wynik bada, jest
niedopuszczalne.
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8.
Us

. Dokumentacja powykonawcza

Do odbioru robét elektrycznych wykonawca winiengatiozy¢ nastpujace dokumenty:
dokumentag techniczm powykonawcz opiecztowary i poswiadczom za zgodné z
wykonawstwem przez oseluprawnior do wykonywania robot,
deklaracje zgodnimi, certyfikaty, atesty na zabudowane materiatgtz wykazem podpisanym
przez uprawnionego kierownika robat,
karty gwarancyjne, DTR-ki,
oswiadczenie kierownika robét w/g ustalonego wzoru,
oswiadczenie Wykonawcy o wykonaniu robo6t zgodnie tuakiie obowazujagcymi normami
przepisami oraz posiadawiedz technicza.

Dokumentacja techniczna powykonawcza powinna zadier
opis techniczny wykonanych robat,
rysunki powykonawcze z naniesionymi trasami kabstew,
schematy blokowe wzajemnych pcten urzadzen,
zestawienie rytych materiatow.

Przepisy zwgzane

tawy:

1) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (D24 2000 r., Nr 106, poz 1126 z 40
Zm.) — tekst ujednolicony ze zmianami z 16 kwiet@@04 r. zawartymi w Dz.U. Nr 93 z
2004 r.. poz. 888

2) Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. O ochronie przpaharowej — tekst jednolity - DZ.U. Nr
147 z 2002r., poz. 1229 z fpdejszymi zmianami,

Rozporzadzenia:

3) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q2 r. W sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiaddudynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75, poz 690
Z p&n. zm.) — tekst ujednolicony ze zmianami z dniavieknia 2004 r. zawartymi w Dz.U.
Nr 109, poz. 1156

4) Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z 21 kwietnia 2006 r. w
sprawie ochrony przeciwparowej budynkéw, innych obiektow budowlanych i teye (Dz.
U. Nr 80, poz. 563).

5) Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z 24 lipca 2009 r.
Zmieniapce rozporzdzenie w sprawie uzgadniania projektu budowlanegd wzgkdem
ochrony przeciwpzarowej (Dz. U. Nr 119, poz. 998).

6) Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003w sprawie szczegétowego

zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. Nr 126z. 1133)

Polskie i europejskie normy:

7) PKN-CEN/TS 54-14 Systemy sygnalizacji zaoowej. Czs$¢ 14: Wytyczne planowania
projektowania, instalowania, odbioru, eksploatakpnserwacji.
8) ISO/IEC 11801 — ,Information technology. Generibloag for customer premises”,
11



9) EN 50173-1 - ,Information technology. Generic cabling systems rtPal:
General requirements”,

10)ANSI/TIA/EIA 568-B.2 “Commericial Building Telecomumications Cabling Standards Part
27,

11)PN-EN 50173-1 — ,Technika informatyczna. Systemuldkwania strukturalnego. €& 1:
Wymagania ogolne”,

12)PN-EN 50174-1 - ,Technika informatyczna. Instadackablowania. G&¢ 1: ,Specyfikacja
I zapewnienie jakei”,

13)PN-EN 50174-2 - ,Technika informatyczna. Instalagjablowania. C&¢ 2: Planowanie i
wykonawstwo instalacji wevgtrz budynkow”,

14)EN 50346:2002 “Information technology. Cabling alkition — testing of installed cabling”.
Norma europejska opisiga procedury testowania systemow okablowania straktego,

15)ISO/IEC 11801:2002 + AMD1:2008 (Class EA Channetjraft AMD2,

16)Draft EN 50173-1:2007 amendment ClassEA, ANSI/EIAf568-B.2-10,

17)PN-EN 54-1:2011 - Systemy sygnalizacjizpoowej -- Czs¢ 1: Wprowadzenie,

18)PN-EN 54-2:2002 - Systemy sygnalizacjizpoowej -- Czs$¢ 2: Centrale sygnalizacji
pozarowej,

19)PN-EN 54-2:2002/A1:2007 - Systemy sygnalizacjizgrowej -- Czs¢ 2: Centrale
sygnalizacji paarowej,

20)PN-EN 54-3:2003 - Systemy sygnalizacjizpmowe] -- Cz$¢ 3: Paarowe urzadzenia
alarmowe -- Sygnalizatory akustyczne,

21)PN-EN 54-3:2003/A2:2007 - Systemy sygnalizacjizgyowej -- Czs¢ 3: Pa@arowe
urzadzenia alarmowe -- Sygnalizatory akustyczne,

22)PN-EN 54-4:2001 - Systemy sygnalizacjzpoowej -- Czs¢ 4: Zasilacze,

23)PN-EN 54-4:2001/A2:2007 Systemy sygnalizacjigrowej — czs¢ 4. zasilacze,

24)PN-EN 54-7:2004/A2:2009 - Systemy sygnalizacjrgnowej -- Ces¢ 7: Czujki dymu --
Czujki punktowe dziatage =z wykorzystaniem swiatta rozproszonego, swiatta
przechodzcego lub jonizaciji,

25)PN-EN 54-10:2005/A1:2006 - Systemy sygnalizacjigrowej -- Czs$¢ 10: Czujki ptomienia
-- Czujki punktowe,

26)PN-EN 54-11:2004/A1:2006 - Systemy sygnalizacjizagowe] -- Czs¢ 11: Reczne
ostrzegacze p@arowe,

27)PN-EN 54-12:2005 - Systemy sygnalizacjizamwej -- Czs¢ 12: Czujki dymu -- Czujki

liniowe dziatajice z wykorzystaniem wzki swiatta przechodacego,
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28)PN-EN 54-13:2007 - Systemy sygnalizacjizamwej -- Czs¢ 13: Ocena kompatybildoi
podzespotdéw systemu,

29)PN-EN 54-16:2011 - Systemy sygnalizacjizamowej -- Cz$¢ 16: Centrale gvickowych
systeméw ostrzegawczych,

30)PN-EN 54-17:2007 - Systemy sygnalizacjrpmwej -- Cz$¢ 17: 1zolatory zwat,

31)PN-EN 54-18:2007 - Systemy sygnalizacji zamwe] -- Ces¢ 18: Uradzenia
wejscia/wyjscia,

32)PN-EN 54-18:2007/AC:2007 - Systemy sygnalizacjizgrowej -- Czs¢ 18: Urzdzenia
wejscia/wyjscia,

33)PN-EN 54-20:2010 - Systemy sygnalizacjizpmowej -- Czs¢ 20: Czujki dymu zasysage,

34)PN-EN 54-21:2009 - Systemy sygnalizacjizamwej -- Czs¢ 21: Urzdzenia transmisji
alarmow paarowych i sygnatow uszkodzeniowych,

35)PN-EN 54-23:2010 - Systemy sygnalizacjizpmwe] -- Czs¢ 23: Paarowe urzdzenia

alarmowe -- Sygnalizatory optyczne,

PN-EN 54-24:2008 - Systemy sygnalizacjrpmwej -- Czs¢ 24: Dzwickowe systemy

ostrzegawcze — Gdaiki,

36)PN-EN 54-25:2011 - Systemy sygnalizacji zpmwej -- Czs¢ 25: Podzespoty
wykorzystupce hcza radiowe,

37)PN-EN 1366-2:2001 - Badania odpofob ogniowej instalacji #ytkowych -- Czs¢ 2:
Przeciwpaarowe klapy odcinage,

38)PN-EN 1366-9:2009 - Badania odpofob ogniowej instalacji #ytkowych -- Czs¢ 9:
Przewody oddymiae obstugujce jedm stret pozarows,

39)PN-EN 1366-10:2011 - Badanie odpafcioogniowej instalacji gytkowych -- Czs¢ 10:
Klapy odcinagce stosowane w systemach wentylacjiggowej,

40)PN-EN 12101-8:2011 - Systemy kontroli rozprzestiaeia dymu i ciepta -- G&¢ 8: Klapy
odcinajce w systemach wentylacji parowej,

41)PN-EN 13478+A1:2008 - Bezpieamdwo maszyn -- Zapobieganie zaoom i ochrona
przeciwpaarowa,

42)PN-EN 13501-3+A1:2010 - Klasyfikacja ogniowa wyr@bdudowlanych i elementow
budynkow -- Cgzs¢ 3: Klasyfikacja na podstawie wynikéw badadporndci ogniowej
wyrobow i elementdw stosowanych w instalacjactzytkowych w budynkach:
ognioodpornych przewoddéw wentylacyjnych i przeciwgrowych klap odcinagych,

43)PN-EN 50130-4:2002/A2:2007 - Systemy alarmowe --¢s€z4: Kompatybilngé¢
elektromagnetyczna -- Norma dla grupy wyrobdéw: Wygarda dotycace odpornéci

urzadzen systeméw alarmowych, parowych, wlamaniowych i osobistych,
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44)PN-EN 50130-4:2002 - Systemy alarmowe -¢&z4: Kompatybilng¢ elektromagnetyczna
-- Norma dla grupy wyrobéw: Wymagania dotyce odpornéci urzadzer systemow
alarmowych pearowych, wiamaniowych i osobistych,

45)PN-EN 50425:2008 - 4czniki do statych instalacji elektrycznych domowyigbodobnych --
Norma uzupetniagca -- taczniki pazarowe do znakowwietlinych i opraw éwietleniowych
zewretrznych i wretrzowych,

46)PN-1SO 6790:1996 - Spgzi urzadzenia do zabezpieazgrzeciwpaarowych i zwalczania
pozarow -- Symbole graficzne na planach ochrony przgaiarowej — Wyszczegolnienie,

47)PN-ISO 8421-1:1997 - Ochrona przeciwpmwa -- Terminologia -- Terminy ogolne i
dotyczce zjawiska pgaru,

48)PN-ISO 8421-1/Ak:1997 - Ochrona przeciwpoowa -- Terminologia -- Terminy ogélne i
dotyczce zjawiska praru (dla potrzeb krajowych),

49)PN-ISO 8421-3:1996 - Ochrona przecivzpmowa -- Wykrywanie paaru i alarmowanie —
Terminologia,

50)PN-ISO 8421-5:1997 - Ochrona przeciwpmwa -- Terminologia -- Ochrona przed
zadymieniem,

51)PN-ISO 8421-6:1997 - Ochrona przecivigpmwa -- Terminologia -- Ewakuacjasiodki
ewakuacji,

52)PN-ISO 8421-7:2000 - Ochrona przeciipmwa -- Terminologia -Srodki wykrywania i
ttumienia wybuchu,

53)PN-E-05202:1992 - Ochrona przed elektryconp statyczm -- Bezpieczéstwo paarowe
i/lub wybuchowe -- Wymagania ogélne,

Inne materiaty zrodiowe:
54)Dokumentacje techniczno-ruchowe agzen firmy SIEMENS,
55)Dokumentacje techniczno — ruchoweggzer firmy KRONE,
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. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
Zestawienie materialéw instalacji sygnalizacji pozaru SSP

Lp. Nazwa materiatu Producent / Typ Miara Ilos¢
1. |Centrala sygnalizacji pozarowej SIEMENS FC722-ZE szt. 1
2. |Przekaznik 250VAC/10A SIEMENS Z3B171 szt. 1
3. |Modut RS232 (izolowany) SIEMENS FCA2001-Al szt. 1
4. |Drukarka SIEMENS FTO2001-A1 szt. 1
5. |Ptyta montazowa SIEMENS FHA2007-Al szt. 1
6. |Modut strazy pozarnej SIEMENS FCI2001-D1 szt. 1
7. |Akumulator 12V/26Ah SIEMENS FA2006-A1 szt. 2
8. |Czujka wielodetektorowa SIEMENS OH720 szt. 16
9. |Czujka dymu optyczna SIEMENS OP720 szt. 8
10. |Gniazdo czujek adresowalnych SIEMENS DB721 szt. 24
11.|ROP adresowalny SIEMENS FDME221 szt. 8
12. |Obudowa ROP’éw SIEMENS FDMH291-R szt. 8
13. [Modut 4 wejscia/ 4 wyjscia SIEMENS FDCIO222 szt. 1
14. |Obudowa modutéw SIEMENS FDCH221 szt. 1
15. |Sygnalizator akustyczno-optyczny W2 SA-K7 szt. 3
16. [Puszka instalacyjna W2 PIP-1A szt. 4
17.|Centrala oddymiania D+H RZN 4404M szt. 1
18. |Akumulator 12V/7Ah EUROPOWER EP 7-12 szt. 2
19. |Centralka pogodowa D+H WRZ szt. 1
20. [Czujnik pogodowy D+H WRG82 szt. 1
21.|Czujnik temperatury D+H RTR230 szt. 1
22. |[Reczny przycisk oddymiania D+H RT-42 szt. 3
23. |Przycisk przewietrzania D+H LT-43 szt. 1

. YnTKSYekw
24. |Przewod kabelkowy BITNER 1%2x0,8mm2 mb. 240
. YnTKSYekw
25. |Przewod kabelkowy BITNER 3x2x0,8mm2 mb. 20
26. |Przewéd kabelkowy BITNER YDYp mb 15
3x1,5mm?2
. YDY
27. |Przewéd kabelkowy BITNER Al mb 15
28. |Przewdd kabelkowy BITNER HLGs PH30 mb. 45
2x1,5mm?2
29. |Przewdd kabelkowy BITNER HLGs PH30 mb. 15
3x1,5mm?2
. HTKSH PH30
30. |[Przewod kabelkowy BITNER 2x0,8mm2 mb. 5
. HTKSH PH30
31. |Przewod kabelkowy BITNER 2x2x0,8mm2 mb. 5
32.|Komplet uchwytéw do HTKSH OBO 1015 kpl 230
33. |Rura elektroinstalacyjna PCV POLAM RB18 mb 30
34. |Materiaty instalacyjne rézne - - kpl 1
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Zestawienie materialow instalacji okablowania strukturalnego LAN

Lp. Wyszczegolnienie ‘ Ilos¢ ‘ j.m.
Lokalny punkt dystrybucyjny LPD
1/Szafka dystrybucyjna wiszgca 19”/6U 600x400 1|szt.
2|Panel wentylacyjny 2 wentylatorowy dachowo — podtogowy z termostatem 1|szt.
3|Listwa zasilajaca, 5 portowa z bolcem + wytacznik zasilania 1|szt.
4/Panel krosowy, 24-porty RJ-KM8 kategorii 6 UTP 1|szt.
5|Pdtka stata 19”/1U o gtebokosci 450mm 1lkpl.
6|Switch 16 portéw: TL-SG1016D 2|kpl.
7|taczéwka roztaczna LSA PLUS 2/10 1|szt.
8|Kabel krosowy RJ45-RJ45 U/UTP kat.6, 1mb 10|szt.
Punkty przylaczeniowe
9|Modut RJ-KM8 kat.6 UTP, 568A/B 10|szt.
10|Adapter gniazda 45x22,5mm 10|szt.
11|Ramka 1-krotna 5|szt.
12|Puszka podtynkowa, gt. 60mm 5|szt.
13|Puszka rewizyjna 5|szt.
14|Kabel przytaczeniowy R1J45-R145 U/UTP kat.6, 3 mb 10|szt.
Przewody, koryta, rury ochronne
15Przewod U/UTP 4x2x0,5mm kat. 6 210|mb
16|Przewdd telefoniczny YTKSY3x2x0,5mm 65/mb
17|Przewdd telefoniczny YTKSY2x2x0,5mm 10jmb
18|Rura gietka wzmocniona RKGL32 85/mb
19|Rura elektroinstalacyjna PCV RB63 15/mb
20|Listwa elektroinstalacyjna LN25x16 25/mb
21|Materiaty pomocnicze 1kpl

.  UWAGI KO NCOWE
Zawarte powyej dyspozycje materiatowe ®bowihzujace bezwzgldnie. Kada potencjalna
ich zmiana wymaga zgody autora projektu.
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